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Betatigungselement

Mit Trapezspindel oder mit Riemenantrieb

Customisation is our standard
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Customisation is our
standard

BJ-Gear A/S ist ein fiihrendes Unternehmen in der Entwic-
klung, Herstellung und Montage von Getrieben, Antrieben,
Spindelhubgetrieben, Bremsen und elektromechanischen
Zylindern.

Wir stellen eine breite Palette von Standardgetrieben und

- aktoren her und liefern Motoren, Encoder, elektromagnetis-
che Bremsen und Kupplungen usw. anerkannter Hersteller,
so dass wir in der Lage sind, kurzfristig komplette Getrie-
belésungen zu liefern.

Der flexible Produktionsapparat und unsere modular aufge-
baute Produktpalette ermdglichen sehr kurze und prazise
Lieferzeiten.

BJ-Gear A/S liefert zuverlassige Getriebeldsungen fiir Bran-
chen wie das Gesundheitswesen, die Lebensmittelverarbei-
tung und -verpackung, die Luft- und Raumfahrt, den Offsho-
re- und Marinesektor, den Energie- und Umweltsektor sowie
fur viele andere Geschéaftsbereiche.

Die Kombination aus Innovation, Know-how, hochtechnolo-
gischen Produktionsanlagen und der Orientierung an den
Kundenbedurfnissen macht uns zu einem kompetenten
Partner.
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Fir lineare Bewegungen
liefern wir zwei Arten von
Aktuatoren:

Stellantriebe mit Schneckenradantrieb und Stellantriebe mit
Riemenantrieb.

Stellantriebe von BJ-Gear sind sehr robust in Bezug auf Uber-
last und Betriebsumgebung. Das Design ist kompakt, einfach
und der modulare Aufbau ermdglicht eine groRe Flexibilitat. Der
modulare Aufbau ist auch ideal, wenn Anpassungen erforder-
lich sind.

Wenn hohere Geschwindigkeiten und Belastungen erforder-
lich sind, verfiigen wir tiber umfangreiche Erfahrungen bei der

Anpassung oder Konstruktion von Sonderldsungen.

Wir sind nach EN ISO 9001 und EN ISO 14001 zertifiziert.



Stellantriebe
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mit Trapezspindel, Kugelumlaufspindel oder mit

Riemenantrieb

|
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Stellantriebe mit Trapezspindel
oder Kugelumlaufspindel

Ein elektrischer Antrieb wird vor allem dort eingesetzt, wo
eine intermittierende axiale Bewegung und Positionierung
erforderlich ist. Er ist eine gute Alternative zu Hydraulik- und
Pneumatikzylindern aufgrund der einfachen Anbindung an
elektrische Betriebssysteme und der hygienischen Vorteile.
AuRerdem wird im Vergleich zu hydraulischen und pneuma-
tischen Lésungen eine gleichmalige Geschwindigkeit tber
den gesamten Lastbereich erreicht. Die dynamische Zug-/
Druckkraft betragt bei Standardprodukten bis zu 15 kN.
Hoéhere Krafte kdnnen durch kundenspezifische Lésungen
erreicht werden.

Stellantriebe mit Trapezspindel oder Kugelumlaufspindel
Diese Art von Antrieben ist einfach und robust konstruiert.
Sie basieren auf unseren Schneckengetrieben, auf denen
ein Satz zylindrischer Aluminiumrohre und eine

Innengewindespindel montiert sind. Mit einer Kugelumlauf-
spindel ist es moglich, die lineare Bewegungen bis zu ca.

Stellantriebe mit
Riemenantrieb

6.500 mm/min. bei Hohere Geschwindigkeiten kdnnen durch
kundenspezifische Lésungen erreicht werden.

Stellantriebe mit Riemenantrieb

Unsere Stellantriebe mit Zahnriemenantrieb sind aus Edel-
stahl und in hygienischer Ausfiihrung. Das Prinzip basiert auf
einer Kugelumlaufspindel, die eine lineare Geschwindigkeit
von bis zu 1.250 mm/Sek. und einen sehr hohen Wirkungs-
grad ermoglicht.

Die optimale Ausnutzung eines Aktors wird durch den Ein-
satz eines Servomotors erreicht. Die Bewegung kann so
durch e i n e kontrollierte Beschleunigung, eine Schrittbewe-
gung und eine prazise Positionierung erfolgen. Der Stellan-
trieb kann auch mit einem AC- oder DC-Motor ausgestattet
werden.

CUSTOMISATION IS OUR STANDARD
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Stellantriebe

mit Trapezspindel oder Kugelumlaufspindel

Locher befestigen

Die beiden Befestigungslécher missen parallel sein. Die
Befestigungsteile missen entsprechend starr sein und einer
Verdrehung von bis zu 20 Nm standhalten.

AuReres Teleskoprohr
AuReres Teleskoprohr aus eloxiertem Alumini-
um (Standard) und aus Edelstahl auf Anfrage

Bewegliche Grenzwertgeber
Bewegliche Grenzwertgeber normalerweise offen (NO) oder gesch-
lossen (NC). Balluff-Sensoren (Standard). Andere auf Anfrage.

Inneres Teleskoprohr
Innenteleskoprohr aus eloxiertem Aluminium
(Standard) und aus Edelstahl auf Anfrage.

Markierungen

Das innere Teleskoprohr ist mit Markierungen versehen,
die die Endstellungen des Stellantriebs anzeigen. Es
besteht ein Spielraum von weiteren 5-8 mm.

Spindel

Trapezférmige Spindel aus Stahl (Standard).
Edelstahl Stahl auf Anfrage. Kugelgewindespindel
auf Anfrage.

Magnet fir Grenzwertgeber

Spindelmutter

Schneckengetriebe

Schragkugellager

Motorflansch, IEC-Norm

4 CUSTOMISATION IS OUR STANDARD



Grenzwertgeber Balluff schaltend typ
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Daten fiir Grenzwertgeber Balluff schaltend, normal offen (NO) oder normal geschlossen (NC)

Zulassungen / Konfomitéat CE / cULus
Gehausetyp nach IEC 60529 P67
Gesicherte Schaltfeldstirke 2 [kA/m]
Art der Verbindung Kabel
Effektiver Betriebsstrom le 200 [mA]
Effektive Betriebsspannung Ue DC 24 [V]

Elektrische Version

DC, Gleichstrom

Belastungskapazitat max. (bei Ue) 1 [uF]
Leerlaufstrom lo gedampft max. 15 [mA]
Max. Leerlaufstrom lo ungedampft 10 [mA]
Betriebsspannung UB max DC 30 [V]
Betriebsspannung UB min DC 10 [V]
Bemessungsisolationsspannung Ui 75 [DC]
Nennkurzschlussstrom 100 [A]
Nennschaltfeldstarke 1,2 [kKA/m]
Restwelligkeit max (% von Ue) 15
Einschaltverzégerung Tonne max. 0,05 [ms]
Spannungsabfall statisch max. 3,1Vl
Umgebungstemperatur Ta max. 85°C
Umgebungstemperatur Ta max. -25°C
Material des Gehauses LcpP
Anzahl von Leitern 3

Der Sensor ist nach Beseitigung der Uberlast wieder funktionsfahig

CUSTOMISATION IS OUR STANDARD 5 II
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Typenbezeichnung  [El[e«][r][aa]feo][x] 1 ][12]o2][ 1 J[os][ s ][0 o]

Wir glauben, dass eine eindeutige Typenbezeichnung unserer Antriebe die Kommunikation erleichtert. Deshalb wird in dieser
Broschiire die Position der einzelnen Positionen in der Typenbezeichnung angegeben.

Die Zahl 4 zeigt an, dass es sich um ein Stellglied handelt.

GroRe der Aktoren [ ][+ ][ 2 [ A ][z00] [ x ] 1 |[12]oz][ + ][os][s ][0 [0 ]

Der Antrieb wird standardméaRig in GroRe 42 gefertigt.

Die einzelnen BaugréRen sind nach den Achsabstanden zwischen Schnecke
und Schneckenrad nummeriert. Ein Getriebe mit einem Achsabstand von
42,5 wird als Baureihe 42 bezeichnet und erhalt die Nummer 42 auf Position Y ]

2 der Typenbezeichnung. -l\ \‘

Wenn Sie eine andere GroRRe bendtigen, wenden Sie sich bitte an unsere A
Verkaufsabteilung i

42,5

Material des Gehauses |+ ][«][[ [ ][z00][x [ 1][12]e2][ 1 ][os][5 ][0 ] o ]

Gehause Typ 1. Keine Stiitze Gehause Typ S. Edelstahl Stahl

i

Material der Rohre [ 4 ]2+ JE] A [[oo] [ x [ 1 [[2]02 [ 1 J[os][ 5 [ o ] o]

Aluminium Edelstahl Stahl

—
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Material der Spindel [« ][«][+ ][ [ [z0o][x [ 1 ][r2o2][ 1 ][os][s ][0 [ o ]

A: Stahl C45 TR20 x 4

S: Edelstahl Stahl AISI316 TR20 x 4

N\

=
T
O

]
[

el K

Linge des Hubs Lo e[ J[aTa B [x [+ ][r2[ee][ 1 ][os][s][ o] o]

Maximal zulassige Axialbelastung der Trapezspindel (Knicklast)

» Werte gelten fiir vertikal montierte Antriebe (Schubkraft)
 Antrieb nicht auf Biegung beanspruchen

» Unkontrolliertes Anhalten muss vermieden werden, d.h. es darf nicht gegen einen mechanischen Anschlag oder
ein Getriebegehause gefahren werden

[kN] Lange des Hubs
Standard-Hublangen
100 [mm] 10
300 [mm] 3
400 [mm] S 5
%
500 [mm] s
600 [mm]
Andere Lingen auf [
Anfrage 0 \ (mm]
500 1,000 1,500 2,000

CUSTOMISATION IS OUR STANDARD 7



Tabelle der Auswirkungen
fur Antriebe mit Trapezspindel, TR20X4

Motor

Max, Last [kN] / ED [%]

o) | o v mmiminy | 519|373

0,12
- 0,18*
~ 0,25

0,37*

Getriebeub
ersetzung

5,4:1
3,53/34
5,39/22
7,35117

11,28/122

7,5:1

4,41/38
6,67/26
9,80/17

10:1

5,14/43
8,14/27

11,18/20?

15:1 20:1 30:1 40:1 50:1 62:1

280 | 187 | 40 | 93 | 70 | 56 | 45 |

5,14/43 8,04/59 10,34/72 11,67/862
8,14/27 12,65/352
11,18/20?

oy | o vimmiming | 77 | 430 | 300 | za0 | w0 | im0 | s | 72 | s |

0,12
0,18
0,25
0,37*

900

0,55*

2,84/32
4,31/22
6,08/16
9,12/10
13,73/82

3,62/36
5,19/25
7,55/18

11,37/132

4,31/40
6,86/25

10,00/18

5,59/47 6,47/55 8,82/63 9,80/80 10,78/902  11,57/1007
9,31/28 10,00/34  13,43/40
12,94/20*

Cromy | fom v immiming| 1037 | 747 | se0 | ara | om0 | tar | 10 | vz | so |

0,12
0,18

1400

0,25
0,37
0,55*

1,71/34
2,74/22
3,92/16
5,49/12
8,63/10

2,20/38
3,53/24
4,90/17
7,35113
11,32/9°

2,84/39
4,41/25
5,98/19
9,21/13

3,92/43 4,31/52 5,98/60 6,86/72 7,35/88 8,04/88
5,78/29 6,76/32 9,12/37 10,68/13  11,67/50*
8,43/20 9,51/24 13,14/25*

12,94/13>

[ [rom] | [KW]__ v [mm/min]| 2074 | 1493 | 112 | 747 | 560 | 373 | 280 | 224 | 181 |

0,12
0,18
0,25

2800

0,37
0,55

0,88/34
1,32/23
1,96/19
3,04/11
4,60/8

1,12/37
1,76/23
2,55117
4,02/12
6,08/9

1,37/41
2,15/26
3,23/18
4,70/13
7,15/10

1,96/44 2,35/48 3,18/55 3,53/68 4,11/75 4,70/80
2,94/28 3,72/30 4,90/34 5,39/41 6,27/45 7,06/50
4,4119 5,09/22 7,06/23 8,33/27 9,21/30 10,19/34
6,37/14 8,43/14 10,78/16  12,74/162

10,10/10  12,94/10?

* Nicht IEC-Norm. 2Anmerkung max. 10,78 [kN].

Entwasserungsloch

[+ J{az][ 2 Lo [ A ] fzoo] B ] 2 o2][ + J[os][ s J[ o o]

Kein Abflussloch

Abflussloch 0°

Abflussloch 90°

Entleerungsoffnung

Abflussloch 180 270°




Position

Position 1 - rechts

Position 2 - links

D-Seite

IEC-Norm
(B14)

Motorflansch
[BCD]

42
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[ Jlaz]{ JLa ] & Jfeoo] [ x JRM[v2 o2 ]| + J[os][ s ][0 ] o]

[ ]Lee] Lo J[a T a ] fzool x [« BB o2 ]+ J[os] = ][0 [ o]

Kein Flansch

00

56 65
63 75
71 85
OMM
Gehause der Kupplungen
IEC-Norm Kupplungshaus 42
(B14) [BCD]
71 85 42
4
80 100 43 'I:
90 115 -

CUSTOMISATION IS OUR STANDARD 9 II
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L+ ][] [ ][] & ][aoo] [ x ] 1 ][ 2 [ + J[os][ s ][ o ] o]

Eingangswelle

Baureihe 42

Hohle Eingangswelle

211

01

214

02

29 -
211 21
214 22 o

?15x40 mm

?15x40 mm + @15x38 mm

40

50

. o

Freie Antriebswelle

"l

MotorgroRe und -leistung

Standard-Motoren Size 63 Size 71 Size 80 Size 90
0,06 0,09 0,18 0,37
Motorleistung [kW] _
fiir 700 min- 0,12 0,25 0,55
0,12 0,18 0,37 0,75
Motorleistung [kW] i
fiir 900 M- 0,25 0,55 1,1
0,12 0,25 0,55 1,1
Motorleistung [kW]
fiir 1400 mn- 0,18 0,37 0,75 1,5
0,18 0,37 0,75 1,5
Motorleistung [kW]
fiir 2800 ™1 025 0,55 1,1 2,2

10 CUSTOMISATION IS OUR STANDARD
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Wahl der ND-Seite  [+][«][1][a]a][eoo][x ]t ][12]o2|ET[os][ 5 |[o] 0]
(Kein Antrieb)

Wenn Sie einen Deckel fur eine Bremse,
einen Flansch fir einen Drehgeber oder
andere Sonderausfuhrungen bendétigen,
wenden Sie sich bitte an unsere Ver-
kaufsabteilung.

Offener Enddeckel fiir freie Welle

Geschlossener Enddeckel auf der ND-Seite

Verzahnung Lo ][« 1 ][aT A fooo] [x [+ |[r2[o][ + JEEA[ s ][0 o ]

42
Getriebeii
bersetzu ng n, 7,5:1 10:1 15:1 20:1 25:1 30:1 40:1 50:1 62:1 75:1
[U/min]
Verhaltnismafl 07 10 15 20 25 30 40 50 60 75
iger Code
Verbindungen [+ ][«2][ 1 1A A [ooo] [x [+ |[r2[o ][+ J[os [ [ o ]
III AuBengewinde M12
IZI Gabelgelenk 12x24
El Gemeinsames Lager 212
u Nippel (Standard), Edelstahl Stahl 212
El AuBengewinde, rostfrei M12
Gelenklager, Edelstahl Stahl 12x24
@12
M28x1.5-6g
\ -T m ——] 212H8
K o R )
e S N - R ) =1 2|
o . g
6 ] L= I
17 24 50
o Schlaganfall =% -2 i \ o
- +08 27 a12
Nippel Standard AuBengewinde Gabelgelenk Gelenklager

CUSTOMISATION IS OUR STANDARD 1 II
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Ole/Schmierstoffe  [+][«] v ][a]a]fo0][x ]+ ][12]ez][ +][os][s |l o]

Anmeldung Viskositit ISO VG (o]

0 Vollsynthetisches Getriebedl, Normale Belastung und 220 Kliibersynth
Standard Umgebungstemperatur -25°C bis +40°C GH 6 - 220

. I Hohe Belastung und Kliibersynth

U Vollsynthetisches Getriebedl Umgebungstemperatur -20°C bis > +40°C 460 GH 6 - 460
. S Hohe Belastung und Kliibersynth

2 Vollsynthetisches Getriebed Umgebungstemperatur -20°C bis > +40°C 680 GH 6 - 680
I . Normale Belastung und Kliibersynth
& Fliissiges Schmierfett Umgebungstemp. -40°C bis > +40°C 1200 GE 46 - 1200
4 Spezialschmierdl fiir die Normale Belastung und 460 Kliibersynth
Lebensmittel- und Pharmaindustrie Umgebungstemperatur: -20°C bis +40°C UH1 6 - 460

Die Angabe der Umgebungstemperatur ist nur ein Richtwert.
Synthetische Ole diirfen nicht mit Mineraldlen gemischt werden. Alle Angaben beziehen sich auf synthetische Ole.

Mengen an Ol und
Schmiermitteln

Serie 42

0,06 Liter

Oberflache [ ][42][ 2 ][aa][z00][ x4 ][12]02][ 1][os][ s [ o [N

Matt-schwarz lackiert, Standard RAL 9005

Keine Behandlung

[ ]
[ ]
n Grundiert
[ ]
[ ]

Korrosionsbestindige Oberflachenbehandlung Chromatiert

Kunde spezifiziert

12 CUSTOMISATION IS OUR STANDARD
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Nachschmierung - .
& #

1.Bringen Sie den Antrieb ohne Uberlastung auf einen vollen Hub
2.Endanschlage entfernen
3. Anschlagschraube lockern

4.Schrauben Sie das Auenrohr ab, um die Spindel fiir die Schmierung freizulegen.

Zeichnungen

Lange des Hubs — »

@12 H7

12H7

42,5

31,5

121 16 51 35 23 Lange des Hubs + 98 14 | 13

Lange des Hubs + 237

26
© ‘ @42
©
~ @
8 & 2 Y
Q
(=
I N
©
w
L 13
i Montierter Endschalter (magnetisch-induktiv) optional
Wird mit rechter oder linker j @60

Ausrichtung geliefert.

CUSTOMISATION IS OUR STANDARD 13
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Stellantriebe

mit Riemenantrieb

Unser Stellantrieb mit Zahnriemenantrieb ist aus rostfreiem
Stahl und in einer hygienischen, abwaschbaren Ausfiihrung
gefertigt, was ihn ideal fur die Lebensmittel-, Prozess- und
medizinische Industrie macht.

Dank der Kugelumlaufspindel kann die Lineargeschwindig-
keit bis zu 1.250 mm/s bei einem sehr hohen Wirkungsgrad
erreichen.

Verbindung

Die dynamische Kraft betragt bis zu 15 kN.

Die optimale Ausnutzung des Aktuators wird durch den Ein-
satz eines Servomotors erreicht, der eine sehr hohe Besch-
leunigung, eine Schrittbewegung und eine prazise Steuerung
der Bewegung ermdéglicht.

Der Antrieb kann auch mit einem AC- oder DC-Motor gelie-
fert werden.

Die beiden Befestigungslécher missen parallel sein. Die
Befestigungsteile missen entsprechend starr sein und einer
Verdrehung von bis zu 20 Nm standhalten.

AuReres Teleskoprohr

AuReres Teleskoprohr aus rostfreiem
Stahl.

Inneres Teleskoprohr

Innenteleskoprohr aus rostfreiem
Stahl.

Kugelgewindespindel
Kugelgewindespindel aus Stahl.

Kugelgewindemutter

Motorkabine

o

Motorkabine aus rostfreiem Stahl.

Motor

AC - DC - Servo.

Riemenscheibenantrieb

,I 14 CUSTOMISATION IS OUR STANDARD




Technische Daten

Merkmale:

Der auf einem Zahnriemenantrieb basierende Aktuator hat die

Edelstahl im hygienischen Wash-Down-Design
Leicht und einfach zu integrieren

Kompakter und modularer Aufbau

Sehr schnelle und fliissige Bewegungen

25 mm Kugelumlaufspindel, Steigung 5 - 25 mm
Robust und zuverlassig

Wiederholbar

Geringes Flankenspiel

Hohe Effizienz

AC-, DC- oder Servo-Motoren

Schmierfett fir die Lebensmittelindustrie auf Anfrage
Kurze Lieferzeiten

Konkurrenzfahige Preise

Kundenspezifisches Design

folgenden Leistungsparameter:

Diese Leistungsparameter machen den Aktuator zu einer sehr
attraktiven Alternative zu Bewegungen, die von pneumatischen

» Dynamische Kraft bis zu 15 kN

+ Lineargeschwindigkeit bis zu .250 mm/s

oder hydraulischen Zylindern ausgefiihrt werden.

Die Konstruktion zeichnet sich durch ihren einfachen und robu-
sten Aufbau aus. Der modulare Aufbau ermdglicht eine extrem

grof3e Flexibilitdt bei der Wahl der Hublange, der Befestigungs-
maoglichkeiten, der Anschliisse und der Fettsorten einschlieflich

lebensmittelechter Fette.

Auf Wunsch kénnen unsere Antriebe fiir spezielle Anforderun-

gen angepasst werden.

LINEARE BEWEGUNG - ANTRIEBE
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bj-gear

Customisation is our standard

BJ-Gear A/S

Niels Bohrs Vej 47

DK-8660 Skanderborg, Danemark
VAT: DK10166470

Telefon
Email
Website

+45 87 40 80 80
bj@bj-gear.de
www.bj-gear.de

Urheberrecht © 2022 BJ-Gear A/S. Alle Produktrechte vorbehalten. Alle Ang-
aben, Abbildungen, Fotos, Zeichnungen und Erklarungen dienen nur der allge-
meinen Information und kénnen ohne Vorankindigung geéndert werden und

sind nicht als Garantie oder rechtliche Verpflichtung irgendeiner Art anzusehen.
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